
43

¢主要寸法図（単位：ｍｍ）

サノヤス・ヒシノ明昌
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¢定格荷重曲線図

HUC-65U型　式
2.1t～2.8t～2.8t定格荷重

速

度

巻上

操作方式

2130式 30m～23m～0m旋回半径
2.8t～2.8t～2.8t定格荷重2825式 25m～15m～0m旋回半径
1.0t～2.8t～2.8t定格荷重1035式 35m～10m～0m旋回半径

旋回角度
最大揚程
最大自立
昇降方式 パワーシリンダ・クライミング

マスト30m(5m×6本)
75m
360度

高速
中速

起伏 高速
低速

50m/min
25m/min

9/10.8m/min
4.5/5.4m/min

旋回

昇降 0.5/0.6m/min

旋回
昇降

起伏
巻上電

動
機

15kw-4P
15kw-4P
3.7kw-4P
2.2kw-4P

安全装置

電　源
備　考

モーメントリミッター
過巻防止装置
起伏・旋回制限装置
押しボタン式遠隔操作

200/220V、3φ
各速度は50Hz/60Hzを示します

微速 8.3m/min

高速 0.4r.p.m.

微速 0.1r.p.m.


