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¢主要寸法図（単位：ｍｍ）
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450゜

0.4
1.3/1.6  (50/60HZ)

26kW 6P 　40％ED インバータ制御

5.5kW 4P 　インバータ制御

200V 50Hz(220V 60Hz)

 0～2.7

10/5kW 4/8P 25％ED

11/13  (50/60Hz)
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39.4m最大自立高さ

6kW 4P 　30分定格
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