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北川鉄工所

JCL-040Ⅱ
1.0
40
130

定格荷重（ton）
作業半径（ｍ）
最大揚程（ｍ）

作業半径(m)

重
(t)

荷
格
定

A

クライミング時
ジブ方向

Ａから見る

1.0

2.0
2.7

1.0

30ｍジブ 40ｍジブ35ｍジブ

0 5 10 15 20 25 30 35 40

1.5
2.3

25ｍジブ

26.62217

1,
64
5

2,
29
5

5,800 2,000

2,300

R6
,03
0

95
0

5,
50
0×
4=
22
,0
00

6,
00
0×
3=
18
,0
00□1,200

6,
00
0

5,
50
0

25,000 30,000 35,000 40,0005,800

30,7
90

34,480
39,650

44,820

9,
67
0

39
,3
60
　
最
大
自
立
高
さ

40
0

250

4,500

5,200

□7,000

15°

23.2°

M56アンカーボルト
4×4

¢仕　様

¢定格荷重曲線図

形式
ジブ呼び

巻
速

巻上
起伏
旋回
昇降

電

電源
方式
ストローク

昇

安全装置

記事

JCL040Ⅱ

450゜

0.4
1.3/1.6  (50/60HZ)

26kW 6P 　40％ED インバータ制御

5.5kW 4P 　インバータ制御

200V 50Hz(220V 60Hz)

 0～2.7

10/5kW 4/8P 25％ED

11/13  (50/60Hz)
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39.4m最大自立高さ

6kW 4P 　30分定格
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